Reseni domaciho tkolu ze 2. cvicéeni

Zadani Je dan souvisly graf G = (V, E)) o n uzlech a m hranach. Umistéte na libovolné dva
uzly dva roboty. Roboty pak posouvejte po hranach tak, aby kazdou hranou prosel alespon
jeden robot. Roboti se mohou vracet a kazdy mtize provést maximalné m kroki.

Pozorovani 1 Prochazeni grafu pomoci DFS | pouzije“ kazdou hranu pravé dvakrat, tedy
celkem 2m priachodi pres hranu.

Pozorovani 2 Roboti nemusi nutné pracovat soubézné, je tedy mozné na graf pustit prv-
niho robota, pockat az vycerpa svych m krokt a poté jej nahradit druhym robotem, ktery
téz vykona m kroki.

ReSeni Roboti budou simulovat prohledavani grafu do hloubky z libovolného vrcholu.
Takto naplnime dva seznamy hran ulozené v proménné cestaRobota, které reprezentuji
trasu prvniho a druhého robota.

Algoritmus Roboti (G = (V,E)):

(1) visited = {}

(2) cnt = 0

(3)m = |E]|

@WueV > libovolny vrchol
(5) cestaRobotal[0] = new List()

(6) cestaRobotal1] new List()

(7) DFS(u, -1)

Procedura DFS (u, p): > vrchol u a jeho predchiidce p v DES stromu
(8) if p# —1

€)) ProdluzCestu(p, u)

(10)if u ¢ visited

(11 visited.insert (u)

(12) for v € N(u) \ {p}

(13) DFS (v, u)

(19)if p# —1

(15) ProdluzCestu(u, p)

Procedura ProdluzCestu (u, v): > robot prosel hranou z uzlu v do uzlu v
(16) cestaRobotal[cnt/m] .add (u, v)
17 ent++

Odvozeni casové sloZitosti a sprdvnosti prenechdavdm jako cviceni, je velmi podobné analyjze
prohledavdani do hloubky.



